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ZADANI PROFILOVE ZKOUSKY Z PREDMETU HARDWARE A PRUMYSLOVA

AUTOMATIZACE
Studijni obor: 18-20-M/01 Informacni technologie
Trida: 4.
Skolni rok: 2026/2027

Forma zkousky: Ustni zkougka

Probiha ustni formou pfed maturitni komisi.
73k losuje otazku z 20 maturitnich témat.

V jednom dni nelze vylosovat 2x stejné téma.
Pfiprava k této zkousce trva 15 minut.

Délka samotné zkousky je nejdéle 15 minut.

V pribéhu zkousky zak pracuje s pracovnim listem, ktery je soucasti

vylosované otazky a obsahuje podotazky k danému tématu.

® Povolené pomucky: psaci potreby, pracovni listy, ilustracni pomUcky: schémata a fyzické
vzorky HW komponent.

Zdci s ptiznanym uzplsobenim podminek (PUP) pro kondni maturitni zkousky

e Casovy limit pro pfipravu a kondni Ustni zkousky se zak(im s PUP upravuje
vyhradné na zakladé doporuceni $kolského poradenského zatizeni (SPZ) a v
souladu s platnymi pravnimi pfedpisy.

Kompenzacéni pomUcky

e 73k smi pouzivat kompenzaéni pomdicky dle doporuceni SPZ.
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10.

11.

12.

13.

Maturitni témata z predmétl ,Hardware a Primyslova automatizace”

pro Skolni rok 2026/2027

Historie a vyvoj vypocetni techniky, pocitadové skriné: hlavni milniky vyvoje vypocetni techniky
od mechanickych zafizeni po soucasné pocitace, vyvoj a zakladni typy pocitacovych skfini

Zakladni deska PC: definujte a popiste Ucel, vyvoj v priibéhu let a jaké role hraji jednotlivé
soucastky na ni pro celkovy vykon a funkcionalitu pocitace

Procesory: principy a funkce, vyvoj od prvnich mikroprocesor( az po dnesni, co je Moore(Qv
zakon

Pevné disky, paméti a chlazeni pocitacl: principy a funkce pevnych diskl a paméti, jejich typy
a rozdily, principy a zpUsoby chlazeni pocitacovych komponent

Zobrazovaci zafizeni a dotykové technologie: vysvétlete principy fungovani zobrazovacich
zafizeni a jejich funkci v pocitacovych systémech, popiste zakladni vlastnosti dotykovych
displejl a jejich vyuZziti

Tiskdrny: vysvétlete principy fungovani a vlastnosti rliznych druh( tiskaren, popiste jejich vyvoj
a vyznam v pocitacovych systémech. Uvedte také zakladni principy 3D tisku a jeho mozZnosti
vyuziti v praxi.

3D Tisk: principy a technologie stojici za 3D tiskem, 3D tisk dle ISO

Zdroje napéti a elektrické méreni: strukturu a funkci zdroj napéti pro osobni pocitace,
principy a vyznam zaloZnich zdrojd, metody a nastroje pro elektrické méreni

Booleova algebra: zakladni zakony, pravidla binarni logiky, Karnaughova mapa — minimalizace
logické funkce, diivod minimalizace, postup minimalizace

Zakladni logické funkce: jaké tyto funkce reprezentuji bindrni operace a jak jsou vyuzivany v
digitalnich obvodech

Historie priimyslové automatizace: hlavni milniky a udalosti v historii, od ranych mechanickych
systému aZz po moderni automatizované vyrobni linky

Roboti v primyslu: vyuZiti robotl v primyslovém prostredi, hlavni aplikace primyslovych
robotd, prinosy spojené s integraci robotd do prliimyslovych operaci

Typy primyslovych roboti: definujte zakladni typy primyslovych robotd, popiste jejich hlavni
vlastnosti, rozdily mezi nimi a uvedte priklady typickych aplikaci v primyslové praxi
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14. SloZeni primyslovych robotl: zdkladni komponenty a mechanismy, vysvétlete funkci
jednotlivych ¢asti

15. Souradné systémy a pohyby priimyslovych robot(: zakladni soufadné systémy, TCP, druhy
pohybl robota a jejich vyuziti pfi programovani.

16. Programovani primyslovych robot(: zakladni principy a metody pouzivané pfi programovani,
jak simulace a offline programovani pomahaji pfi ndvrhu a testovani

17. Vstupy/vystupy a bezpecnost v primyslovych robotech: typy vstupd a vystupd, ochranné
systémy, senzory, akéni ¢leny, jejich funkce a programovani

18. Mikrokontrolery: zakladni koncept mikrokontroler( a jejich vyuZiti v elektronice, s dlirazem na
platformu Arduino

19. Mikrokontrolery a jejich vstupni periferie: struktura a funkce mikrokontroler( se zamérenim
na rdzné typy vstupnich perifernich zafizeni

20. Mikrokontrolery a jejich vystupni periferie: struktura a funkce mikrokontrolerd se zamérenim
na rdzné typy vystupnich perifernich zarizent

V Jablunkové 1. zari 2026

Zpracovala: Ing. Roman Kulstejn Schvalil: Ing. Roman Szotkowski
Feditel SS Jablunkov

Stranka3z3



